Motor lineal ELP 30, 40, 60 Datos técnicos

Motor lineal

Funcionamiento:
El cuerpo de la unidad consiste en un perfil de aluminio con unas barras calibradas de acero. El carro incorpora los rodamientos perfilados

que esfdn precargados y no fienen holgura respecto al perfil. El motor lineal ELP se basa en un motor lineal sincrono de corriente continua.
El bobinado actia sobre la parte primaria del motor y produce el movimiento. El motor lleva incorporado el elemento de lectura de la
posicién y control de tfemperatura. Como opcién el motor puede llevar varios carros independientes o dos motores sincronizados para un

solo movimiento.

Recorridos utiles: ELP40: 90, 110, 140, 210, 270, 340. ELP60: 360, 460, 560, 660, 760, 860, 1060, 1260, 1460
Fijacién de la carga: T - tuercas
Fijacién de la unidad: T - tuercas, agujeros de montaje en los extremos, mecanismos de fijacion
Precision de parada = O, 1 mm, repetfitividad + O, 1mm.
Cargas y momentos Unidad 30 40 60
Cargas estdtico dindmico estafico dinémico esfdtico dindmico
F N Q0 60 1200 700 3000 2000
F N Q0 60 Q00 650 1700 1100
M, (Nm) 10 5 25 20 67 43
/\/\v (Nm) 13 6 32 18 Q0 70
M, (Nm) 14 7 35 25 120 100
Fuerza resistente
N 5
Peso del carro(g) 176 520 1565
Tipo de motor 1 2 1 2 1 2
Motor PO1-23x80 | PO1-23x160 | PO1-23x80 | PO1-23x160 | PO1-37x120 | PO1-37x240
Velocidad
max. (m/s) 1,9 3,4 1,9 3,4 2,6 4,0
Fuerza de traccién Fx 24V/A8V | 24V/48V/72V]  24V/48V  |24V/48V/72V] 48V/72V 48V/72V
nominal (N) 9 17 Q 17 30 55
méxima (N) 22/33 22/44/60 22/33 22/44/60 61/122 120/204
Momento de inercia del perfil
| mm¢ 4,09x10* 1,32x10° 6,79x10°
|v mm?* 4,00x104 1,34x10° 6,97x10°
E-médulo N/mm?2 70000 70000 70000

Para el calculo de vida til use nuestro programa en CD-ROM o en la pagina WEB
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Férmulas: ELP

f = flexion (mm)

F = peso (N)

L = longitud sin soporte {mm)

E = médulo de elasticidad IN/mm2)

| = momento de inercia (mm?)
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Motor lineal ELP 30, 40, 60 Dimensiones (]
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Con el aumento de la longitud del carro se aumenta la longitud de la base

*tuercas de montaje ver capitulo 2.2 pagina 2 h
G M
Unidad A B c E g | Teede |, K | ™% | \n | oo | P Q R T
O motor motor
1/2 1/2
ELP 30 70 56 42 13 35 Q7 26 47 177 /257 M6 M6 18 82 25 4,2
ELP 40 100 66 58 18 47 97/115 35 64 177 /257 M6 M6 12 122 40 6,5
ELP 60 144 Q6 82 30 69 67/116 49 Q0 227 /347 | M8 M8 16 168 60 8,5
| | ELP 30 (1) Tipo de motor 1 (PO1-23x80)
| Recorrido S 90 | 110 | 140 | 210 | 270 | 340
| Longitud L 233 | 253 | 283 | 353 | 413 | 483
| Longitud Lg 330 | 357 | 467 | 557 | 677 | 817
‘ Recorrido S Peso (Kg) 13l valral el 7| 18
| ELP 30 (2) Tipo de motor 2 (P01-23x160)
| | Recorrido S 100 | 210 | 270 | 340
‘ | Longitud L 323 | 433 | 493 | 563
| | Longitud Lg 420 | 552 | 677 | 817
| Peso (Kg) 16 18] 20 20
‘ ELP 40 (1) Tipo de motor 1 (P01-23x80)
| ‘ Recorrido § o0 | 110 | 140 | 210 | 270 | 340
| | Longitud L 304 | 324 | 354 | 424 | 484 | 554
| | Longitud Lg 401 | 409 | 490 | 639 | 759 | 899
‘ | Peso (Kg) 22 22 23] 25| 270 29
‘ ELP 40 (2) Tipo de motor 2 (P01-23x160)
| | Recorrido S 70 | 100 | 140 | 210 | 270 | 340
‘ | Hl__l Tipo de motor Longitud L 304 | 334 | 374 | 444 | 504 | 574
| ‘ Longitud Lg 417 | 447 | 495 | 635 | 755 | 895
| ‘ Peso (Kg) 24 [ 27 V29| 31| 34 ] 38
‘ ‘ ELP 60 (1) Tipo de motor 1 (P0O1-37x120)
| | ‘ Recorrido S 360 | 460 | 560 | 660 | 760 | 860 | 1060 1260 1460
| | Longitud L 714 | 814 | 914 Jvorafviiafi2ia] rara] 1614|1814
| Longitud Lg 1044 | 1244 | 1444 | 1644 | 1844 | 2044 | 2444 | 2844 | 3244
‘ | | Peso (Kg) 65 | 701 77 | 83| o0 | 96 | 108f120] 132
| | | ELP 60 (2) Tipo de motor 2 (P0O1-37x240)
| ‘ | Recorrido § 360 | 460 | 560 | 660 | 760 | 860 | 1060 1260 1460
‘ | | Longitud L 724 | 824 | 924 | 1024 | 1124 1224 ] 1424 1624 1824
| ‘ ‘ Longitud Lg 1043 | 1243 | 1443 1643 1843 ] 2043 | 2443 | 2843 | 3243
| | | Peso (Kg) 76 | 82 ] 88 | 94 [100] 106 119] 131|143
| | ‘ Para la longitud _de\ carro esténdar: ver la tabla. Con el aumento de la \ongitud de |qs amortiguadores se
aumenta la longitud base ELP 40 hasta 13,2 mmy ELP 60 hasta 32,0 mm. Bajo pedido el carro puede tener
‘ | | una longitud diferente a la estandar. Para servocontrolador, encéder lineal y fuente de alimentacion ver el
‘ ‘ | capitulo 9.1 pégina 12- 14.
| | |
I ELP 3 ‘0 I 9 ‘0 I ‘1 Para accesorios y combinaciones ver capitulo 2.2
Pos 1 2
Ejemplo de pedido:

ELP 30, proteccién estandar, tipo de motor 1, recorrido 0til 90 m
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