Unidades lineales DSSZ 160 Datos técnicos

Correa dentada

Funcionamiento:

El cuerpo de la unidad consiste en un perfil de aluminio con doble guia de recirculacién de bolas y el carro con 4 patines. La rotacion de la
polea se fransforma en el movimiento lineal del carro. El hecho de que la polea motriz se encuentre en el carro permite usar esta unidad para
aplicaciones verticales. La construccion permite regular la posicion del carro, lo cual proporciona una perfecta sincronizacion para sistemas
compuestos de dos unidades.

Longitud maxima: hasta 6.000 mm

Fijacion de la carga: T - tuercas

Fijacion de la unidad: T - tuercas y mecanismos de fijacién

Transmisién: correa dentada HTD con cables de acero, sin holgura, repetitividad + O, Tmm.

Sistema de guiado: por defecto el carro se fabrica con 4 patines. En caso de un carro mds largo el nomero de patines

puede ser mayor.

Cargas y momentos Unidad 120 160 200
Cargas estdtico dinamico esiatico dinémico estdtico dindmico
F IN) 4000 3800
Copocido(zli\l(’i*e carga C 43740 25340
F =F=CIN)* 43740 25340
M, (Nim]* 2340 1352
M, =M, (Nm]* 2187 1263
Velocidad
(m/s) méx 5

Fuerza de traccién

nominal (N} 4000

durante 0,2 s (N) 4300

Momento de inercia del perfil

| mm? 22,2x10°
‘v mmA4 122,0x10°
E-modulo N/mm?2 70000

* Los valores corresponden a la unidad con cuatro patines y una vida fil de 100.000 m

Férmulas: DSSZ

Par de accionamiento: Flexién: ) Cdleulo de vida 0til:
_ _ P e [ .C\3 s
SO~ S e e A
o 000~ leer = polea mm
S, = facfor seguridad 1,2..2 f = flexion (mm) L = vida ufil (m)
M *n M., = par resistente (Nm) F = peso (N) C = capacidad de carga (N)
P= 0250 n  =rp.m. polea (min) L = longitud sin soporte (mm) F =carga (N])
M, = par de accionamiento  (Nm) E = médulo de elasticidad  (N/mm?)
P, = pofencia motor (kW) | = momento de inercia (mm*)
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Unidades lineales DSSZ 160 Dimensiones (]

(]

U *
—
() y
H
j#*Ej m {‘2& Con el aumento de la longitud del carro
! LE*J N¥\*  se aumenta la longitud de la base
*tuercas para el montaje ver capitulo 2.2 pagina 2 V=Q + 100 mm W = agujero de engrase
Unidad | Base Peso |Peso cada
0 L A B C D E F G H J K M N o P Q T U X Y base 100 mm
DSSZ 120
DSSZ 160| 330 160 130 130 Q0 | 90 | 80 | 140| 11 | 105| 106| M6 | M8 M8B| 12 | 290 [M 10| 80 | 270 | 60 |27,79kg| 1,12kg
DSSZ 200
Tipo de proteccién
|
|
P Py
| ; : ; ’:.......... ALY
| @ [ I ]] (1) [ ] 2 |
[ —
| | sin cinfas sin cinfas y sin con fuelle de profeccion
‘ | de recubrimiento el perfil interno
‘ | Versién inox a consultar
| | Tipo de carro Carro Carro
Unidad 0 !
| | |§_| (0) (1 a |t | a] ¢
| | 120
.
| | 160 200 | 330 | =370 | »410
‘ == E=T=T=1 200
| ‘ | Salida del eje
| | | Lar' 0 w 2
| |
. .
o
| | Las posiciones O y 8 suponen un acoplamiento de garras
| | Por defecto la unidad se fabrica con acoplamiento de garras
| ‘ | | Caracteristicas de la correa y las poleas Caracteristicas del eje
Codlgo Unidad dcetr,:::a mm/rev. N‘:‘?:";:sde Unidad :E\z iuchj:g;t. Chaveta
| | oTe 160 8M50 256 32 160 22x45 | 6x6x40
.
|
} | base + recorrido = longitud de la unidad
| DSSZ |160” ] “ o “ o | o | o | P | > | 01500 | En el inferior de la unidad se euede instalar |osA sensores inductiyos [;\ O
— para final de carrera y ref. ,0". El conector se instala en el perfil.
0S.

Para los accesorios y combinaciones ver los capitulos 2.2 = 4.2.
Ejemplo de pedido:

DSSZ160, proteccién estandar, carro esténdar, acoplamiento de garras, recorrido 0til 1060 mm
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