Guias lineales DSR 160

Datos técnicos

Guias de recirculacion de bolas

Funcionamiento:
El cuerpo de la unidad consiste en un perfil de aluminio con doble guia de recirculacién de bolas y el carro con 4 patines. De esta manera
se forma un conjunto para el soporte y el desplazamiento de varias cargas con cualquier tipo de accionamiento.

Longitud maxima: hasta 6.000 mm

Fijacién de la carga: T - tuercas

Fijacién de la unidad: T - tuercas y mecanismos de fijacién

Sistema de guiado: por defecto el carro se fabrica con 4 patines. En caso de un carro més largo el nimero de

patines puede ser mayor.

Cargas y momentos Unidad 120 160 200
Cargas estatico dinémico esidtico dinadmico estdtico dinémico
COPOCidO{f\ﬁf carga C 43740 | 25340
F =F=CIN* 43740 25340
M, (Nm]* 2340 1352
My=MZ (Nm)* 2187 1263
Velocidad
(m/s) max. 5
Momento de inercia del perfil
[, mm* 22,2x10°
|y mm# 122,0x10°
E-médulo N/mm? 70000

* los valores corresponden a la unidad con cuatro patines y una vida dfil de 100.000 m

Férmulas: DSR

Flexion: L Céleulo de vida dfil:
L o 3
f= W%ﬂ\v_fér% L =(CF—) x10°
f = flexion (mm) L = vida util (m)
F = peso N) C = capacidad de carga (N)
L = longitud sin soporte (mm) F =peso N)
E = médulo de elasticidad  (N/mm?2)
| = momento de inercia (mm?)
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GUiaS Iineales DSR 160 Dimensiones (mm)

| : | 0*
® ~ ~ 614 'Y
) <> > © U
(] “
B o %
' L—E*J N\ <

Con el aumento de la longitud del carro se
aumenta la longitud de la base

*fuercas para el moniaje ver capifulo 2.2 pagina 2 V=Q+ 100 mm W = agujero de engrase
Unidad | Bese | A B E H J K M N o P Q U [Peso base[Pese cada
DSR 120
DSR 160 240 160 130 Q0 11 Q0 106 M6 M8 M8 12 200 80 6,96 kg 1,46 kg
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— ~ Para los accesorios y combinaciones ver los capitulos 2.2 — 4.2.
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Ejemplo de pedldo.
DSR160 con cinta de recubrimiento, carro estadndar, recorrido Gtil 1260 mm
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