Unidades lineales DLZ 120, 160, 200 Datos técnicos

Correa dentada

Funcionamiento:
El cuerpo de la unidad consiste en un perfil de aluminio con 4 barras calibradas de acero. El carro incorpora los rodamientos perfilados

que esfdn precargados y no fienen holgura respecto al perfil. La rofacion de la polea se transforma en el movimiento lineal del carro. la
construccién permite regular la posicion del carro, lo cual proporciona una perfecta sincronizacién para sistemas compuestos de dos
unidades. Las guias y la correa dentada estan protegidos del polvo v la suciedad por una cinta de recubrimiento de acero inoxidable. Bajo
pedido la unidad puede ser suministrada sin cinta de recubrimiento o con un fuelle de proteccién.

Longitud maxima: hasta 6.000 mm

Fijacién de la carga: T - tuercas

Fijacién de la unidad: T - tuercas y mecanismos de fijacién

Transmisién: correa dentada HTD con cables de acero, sin holgura, repetitividad + O, Tmm.

Sistema de guiado: por defecto el carro se fabrica con 8 rodamientos. En caso de un carro mas largo, el nimero de
rodamientos puede ser mayor

Cargas y momentos Unidad 120 160 200
Cargas estdtico dindmico estdtico dindmico esfdtico dinémico
F N 894 800 1900 1800 4000 3800
F, N 1100 900 3000 2000 4400 3100
F.IN) 1250 1000 3500 2800 4900 4400
M, {Nm) 150 125 400 320 600 510
M, [Nm) 140 120 360 300 560 480
M, (Nm) 100 90 180 150 310 275

Par resistente

Nim | 1,2 | 1,5 | 1,8
Velocidad
[m/s) méx | 4 | 6 | 8
Fuerza de traccién
nominal (N) Q00 1900 4000
durante 0,2 s (N) 1000 2090 4300
Momento de inercia del perfil
| mm¢ 6,6x10° 22,2x10° 63,8x10°
|y mm?* 38,6x10° 122,0x10° 335x10°
E-médulo N/mm?2 70000 70000 70000

Para el célculo de vida Gtil use nuestro programa en CD-ROM o en la pagina WEB
L

Férmulas: DLZ X
Par de accionamiento: fo_f %j\v_f/j%
F _ (N) E*[*192 ]
F*P*S = peso
M = “S000F T +M, P =desarmollo polea {mm]
n S =factor de seguridad 1,2 ... 2 f =flexion (mm)
. M, = par resistente (NIm) F = peso (N)
P = Mn = | (min) L = longitud sin soporte {mm)
.= o5y n r.p.m. polea min g p
M, = par de accionamiento (Nm) E = médulo de elasticidad IN/mm?)
P, =potencia motor (kW) | = momento de inercia (mm?)
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Unidades lineales DLZ 120, 160, 200

Dimensiones (mm)
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Con el aumento de la longitud del carro
se aumenta la longitud de la base
*tuercas para el montaje ver capitulo 2.2 pagina 2V =Q + 100 mm W = agujero de engrase
. Peso
Unidad [ Base | o 1l g | c| D |Ee|F|le|n]1|s|[k|m|N|[o|P|la]T|u|x]|Y]| P | cada
O L base 100
mm

DLZ 120 330 | 1201 Q@6 | 80 | 47 | 78 | 42| 60 | 10| 10| 68 | 7Q |[MSIMEIME| 70 | 1561 M6 | 60 [ 30 | 35| 5,1Kg | 0,85Kg
DLZ 160 440 | 160|130 100| 68 | Q0 | 60 | 78 | 11| 12 [ 90 | 106| M6 MB| M8 | 95200 M8| 80| 39 | 45| 13,0kg | 1,69kg
DLZ 200 540 |200| 160| 130| Q0 | 140| 80 [ @7 | 15| 15[ 110] 129 M8 |M10|MI10| 110|270 [M10| 100| 49 | 50 | 23,4kg | 2,33 kg

| Tipo de proteccion
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con cinfas sin cinfas sin cintas y sin con fuelle de proteccion
de recubrimiento de recubrimiento el perfil infero

Versién inox a consultar
Tipo de carro

Carro Carro Carro Carro
) Unidad 9 L 2 3
120 156 | 330 156 [ 330 | 196 | 370 |>236]>410
@ (2) (3) 160 200 | 440 | 200 | 440 | 250 | 490 [>300(>540

Salida del eje

’—Wﬁ_ﬂ—‘ ’—Hﬁﬂ—‘ 200 | 270 | 540 | 270 | 540 [ 330 | 600 |>410|>680
@ 0 1 2 3 4 5 6

Las posiciones O y 9 suponen un acoplamiento de garras en el mismo lado de las dos poleas, excepto la DLZ160[8M50)
Por defecto la unidad se fabrica con acoplamiento de garras, la DLZ160(8M50) con ejelpos. 1 o pos.2)
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| Caracteristicas de la correa y las poleas Caracteristicas del eje
i - < NG a . Eje salid
| [Sqe| unidad | JSones, | mmsrev. | NETSTe e Unidad | fle o, | chavera
| [0 120 5M25 130 26 120 14x35 | 5x5x28
o7 150 8M30 176 22 160 18545 | 6x6x40
| [0 {s 160 BM50 176 22 160(8M50)] 2535 | 8x8x32
| o9 200 BM50 224 28 200 22545 | 6x6x40
| r base + recorrido = longitud de la unidad P —
| | | En el inferior de la unidad se puede instalar los sensores inductivos [m: Xe)
| DLZ |'|6°| 1 | | | 0 | 0 | 7 | 1 | 01500 | para final de carrera y ref. ,0". El conector se instala en el perfil. .
Pos. 1 4 5 6 7 Para los accesorios y combinaciones ver los capitulos 2.2 - 4.2.
Ejiemplo de pedido:
DLZ160 con cinta de recubrimiento, carro esténdar, acoplamiento de garras, recorrido 0til 1060 mm
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