Unidades lineales ALLZ 203, 204

Datos técnicos

Correa dentada

Funcionamiento:

El cuerpo de la unidad consiste en un perfil de aluminio con 2 barras calibradas de acero. El carro incorpora los rodamientos perfilados
que estan precargados y no fienen holgura respecto al perfil. La rotacion de las poleas se fransforma en el movimiento lineal del carro.
La construccién permite regular la posicién del carro, lo cual proporciona una perfecta sincronizacion para sistemas compuestos de dos
unidades y un ajuste rapido de la correa.

Longitud maxima:
Fijacién de la carga:

hasta 7.600 mm
agujeros roscados

Fijacién de la unidad: T - tuercas y mecanismos de fijacion

Sistema de guiado:

Transmisién:

por defecto el carro se fabrica con 8 rodamientos. En caso de un carro més largo el nimero de
rodamientos puede ser mayor
correa denfada HTD con cables de acero, sin holgura, repetitividad + O, 1Tmm

Cargas y momentos

Unidad ALLZ 203 ALLZ 204
Cargas estatico dindmico estético dindmico
F IN) - 5610 - 5610
Fy (N) 23000 18400 30000 24000
F_IN) 11000 8800 16200 13000
M, (Nm) 1180 950 1870 1500
My(Nm] 1870 1500 3000 2400
M (Nm) 3800 3100 5600 4500

Par resistente

Nm | 4 | 4

Velocidad maxima

max. (m/s) | 8 | 8

Momento de inercia del perfil

[, mm* 225,71 x10° 297,44 x 10 °
\ymm4 875,00 x10° 1022,14 x 10 °
E-médulo N/mm? 70000 70000

Férmulas: ALLZ

Par de accionamiento:

Para el calculo de vida util use nuestro programa en CD-ROM o en la pagina WEB
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M, = 000 T +M, P = desarrollo polea (mm)
S =factor de seguridad 1,2 ... 2 f = flexion (mm)
M *n M, = par resistente (Nm) F = peso (N)
P = o550 n  =rp.m. polea (min) L = longitud sin soporte (mm)
M, = par de accionamiento  [Nm) E = médulo de elasticidad (N /mm?2)
P, = pofencia motor (kW) | = momento de inercia (mm?)
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Unidades lineales ALLZ 203, 204

Dimensiones (mm)

Con el aumento de la longitud del carro
se aumenta la longitud de la base

. B | Peso
Unided (Basel A | B|ex|ey|D| E[Fl | H[1|s] kK [N|ofP|a|rR[s|T u|lviw x|Y[} cada
100 nm
ALLZ 03| 792 | 432| 88| 200| 97| 260| 124,5 140| 200,5| 180,5| 20| 14,5 154,5[M1¢| 182 110] 440 | 90| 30| 57| 90| 80| 10]49,5/50| 0kg| 3,9kg
ALLZ 204| 792 | 460 | 80| 200| 97| 270| 124,5 145| 199| 180,5] 20( 14,5 165 |MI16| 182 110| 460| Q0| 30| 57| 90| 80| 10|49,5/ 50| 2 kg| 4,8kg
|
| Dimensiones de las guias
| [ (3)©D=30 (4)©@=40
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| \ Tipo de proteccién
(0) estandar (1) guias inox (2) guias vy tornillos inox (3) gufas, rodamientos vy tornillos inox
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\ | Caracteristicas de la correa y las poleas
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Ejemplo de pedido:
AlLLZ203, guias de 30 mm, proteccion esténdar, correa denfada 8M70, recorrido 0fil 1208 mm
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